Dji Matrice 300 RTK

Dimensdes e Desdobrada, sem hélices: 810 x 670 x 430 mm (C x L x A)
o Dobrada, hélices inclusas: 430 x 420 x 430 mm (C x L x A)

Distancia diagonal entre eixos 895 mm

Peso (com estabilizador inferior unitario) o Aprox. 3,6 kg (sem baterias)
e Aprox. 6,3 kg (com duas baterias TB60)

Carga max. 2,7 kg
Peso max. de decolagem 9 kg
Frequéncia de funcionamento e 2,4000-2,4835 GHz

e 5725-5,850 GHz

ERP « 2,4000 - 2,4835 GHz: 29,5 dBm (FCC); 18,5 dBm (CE) | 18,5 dBm
(SRRC); 18,5 dBm (MIC)
o 5725-5850 GHz: 28,5 dBm (FCC); 12,5 dBm (CE) | 28,5 dBm (SRRC)

Precisdo em voo estacionario (modo P com GPS) o Vertical:

o 0,1 m(sistema visual habilitado)
o 0,5 m(GPS habilitado)

o 10,1 m(RTK habilitado)

o Horizontal:

o 10,3 m(sistema visual habilitado)
e 11,5 m(GPS habilitado)

o 10,1 m(RTK habilitado)

Precisdo de posicionamento RTK « Com o RTK habilitado e fixo:
e 1cm+1 ppm (horizontal)
e 1,5cm+ 1 ppm (vertical)

Velocidade angular max. Inclinagao: 300°/s, Giro: 100°/s
Angulo méx. de inclinagéo 30° (Modo P, sistema visual frontal habilitado: 25°)
Velocidade max. de ascensao e Modo S:6m/s

e Modo P:5m/s

Velocidade max. de descenséo (vertical) e ModoS:5m/s
e Modo P:3m/s

Velocidade max. de descenséo (inclinagao) Modo S: 7 m/s

Velocidade max. e Modo S:23 m/s
e ModoP:17 m/s

Altura méx. de servigo acima do nivel do mar 5000 m (com hélices 2110, peso de decolagem =7 kg)/7000 m (com
hélices 2195, peso de decolagem =7 kg)

Resisténcia max. ao vento 15m/s

Tempo maximo de voo 55 min.

Estabilizadores DJI suportados Zenmuse XT2/XT S/Z30/H20/H20T

Configuragdes do estabilizador suportadas Estabilizador inferior unitario, estabilizadores inferiores duplos,

estabilizador superior unitdrio, estabilizadores inferiores e superiores,
estabilizadores triplos

12



Dji Matrice 300 RTK

Classificagé@o da protegdo contra impurezas P45

GNSS GPS + GLONASS + BeiDou + Galileo
Temperatura de funcionamento -20°a50°C

Frequéncia de funcionamento e 2,4000-2,4835 GHz

e 5725a5,850 GHz

Distancia max. de transmissdo (sem obstrugdes, livre de interferéncias) NCC/FC: 15 kmCE/MIC: 8 kmSRRC: 8 km

EIRP e 2,4000-2,4835 GHz:
e 29,5dBm(FCC); 18,5 dBm(CE)
o 18,5 dBm(SRRC); 18,5 dBm(MIC)
e 5,725-5,850 GHz:
o 28,5dBm(FCC); 12,5 dBm(CE)
o 20,5 dBm(SRRC)

Bateria Externa Nome: Bateria Inteligente WB37Capacidade: 4920 mAhTens&o: 7,6 VTipo:
LiPoEnergia: 37,39 WhTempo de carregamento (usando a Estagdo de
Baterias Inteligente BS60): 70 min. (15° a 45°C); 130 min. (0° a 15°C)

Bateria Integrada e Tipo: bateria de ions de litio 18650 (5000 mAh a 7,2 V)
o Carregamento: Use um carregador USB com especificagédo de 12 V/2
A

e Poténcia nominal: 177 W
e Tempo de carregamento: 2 horas e 15 minutos(use um carregador
USB com especificagdo de 12 V/2 A)

Duracgéo da Bateria o Bateria integrada: aprox. 2,5 horas
o Bateria integrada + Bateria externa: aprox. 4,5 horas

Temperatura de funcionamento e -20°Ca40°C

Alcance de deteccéo de obstaculos o Frontal/traseiro/esquerdo/direito: 0,7 a 40 m

o Superior/inferior: 0,6 a 30 m

FOV o Frontal/traseiro/inferior: 65° (H),50° (V)
o Esquerdo/direito/superior: 75° (H),60° (V)

Ambiente de operagao Superficies com padrdes claros e iluminagdo adequada (lux >15)
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